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主要技术参数表

类别 项目 单位 参数
右驾 左驾

尺寸参数
Dimensio

外形尺寸（长×宽×高）
× ×

12438×2550×3415
侧置副臂 ）

12438×2550×3415
12956×2550×3900

（腹置副臂 ）

轴距

轮距（前后） （ ）

前悬后悬

前伸后伸 （侧置副臂 ）

（腹置副臂 ）

重量参数

最大允许总质量最大允许总质量
kg 30600 30600

轴荷 一轴 kg 6000 6000

二轴 kg 12300 12300

三轴 kg 12300 12300

动力参数

发动机型号
——

额定功率转速
最大净功率转速

最大输出扭矩转速 ～1600

行驶参数

最高车速
≥85 ≥85

最低稳定车速
2～3 2～3

最小转弯直径
≤20 ≤20

臂头最小转弯直径
≤25 ≤25

最小离地间隙
261 261

接近角 ° 16.5 16.5

离去角 ° 13 13

制动距离（制动初速度为 ）
≤10 ≤10

最大爬坡能力
≥39 ≥39

百公里油耗
33 33

噪音
加速行驶机外噪声

≤84 ≤84

驾驶员耳旁噪声
≤90 ≤90
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主要技术参数表

类别 项目 单位
参数

右驾 左驾

主要性能参数

最大额定总起重量 25 25

最小额定工作幅度 3 3

转台尾部回转半经
3500 3500

最大起重力矩

基本臂
kN.m 965 965

最长主臂
kN.m 576 576

最长主臂 副臂
kN.m 442 442

支腿跨距 纵向 5.23 5.23

横向 6.4 6.4

起升高度

基本臂
10.5 10.5

最长主臂
40.3 40.3

最长主臂 副臂
48.1 48.1

起重臂长度

基本臂 10.4 10.4

最长主臂
40.5 40.5

最长主臂 副臂
48.8 48.8

副臂安装角 °

0, 15, 30（侧置副臂
）

0, 15, 30
5, 15, 30（腹置副臂

）

工作速度参数

起重臂起臂时间 ≤35 ≤35

起重臂全伸时间 ≤90 ≤90

最大回转速度 ≥3 ≥3

支腿收放时间

水平支腿 收 ≤20 ≤20

放 ≤25 ≤25

垂直支腿 收 ≤20 ≤20

放 ≤25 ≤25

起升速度（单绳,第四
层，空载）

no 

主起升机构 ≥135 ≥135

副起升机构
≥135 ≥135

噪声 机外辐射 （ ） ≤120 ≤120

司机位置处 （ ） ≤90 ≤90


